NOVUS

Medimos, Controlamos, Registramos

N323RHT

CONTROLADOR DE TEMPERATURA - MANUAL DE INSTRUCCIONES - V2.0x A

1. ALERTAS DE SEGURIDAD

Los siguientes simbolos se utilizan a lo largo de este manual para
llamar la atencién del usuario sobre informacion importante relacionada
con la seguridad y el uso del equipo.

A\ A\

CUIDADO:

Lea completamente el manual
antes de instalar y utilizar el
equipo.

CUIDADO O PELIGRO:
Riesgo de descarga eléctrica.

Deben observarse todas las recomendaciones de seguridad que
aparecen en este manual para garantizar la seguridad personal y evitar
dafios al instrumento o al sistema. Si el equipo se utiliza de forma
distinta a la especificada en este manual, puede que las protecciones
de seguridad no sean efectivas.

3.  PRESENTACION

El N323RHT es un controlador digital de temperatura y humedad
relativa. Dispone de 3 salidas de control tipo relé. Pueden
configurarse independientemente para actuar como control o alarma.
Todas las salidas pueden temporizarse.

El sensor de humedad y temperatura, que se vende por separado,
estd protegido por una cépsula de poliamida y tiene una longitud de
cable de 3 o 6 metros.

Las caracteristicas de cada controlador se identifican en la etiqueta
de identificacion adherida al cuerpo del equipo y se ajustan a las
definiciones de la orden de compra.

4. ESPECIFICACIONES

Entrada del sensor de HUMEDAD (SENSOR INPUT):

Rango de medicion: de 0 a 100 % de humedad relativa (RH)
(ver Figura 1)

Exactitud: Ver Figura 1

2. RESUMEN Repetibilidad: + 1 % RH
Histéresis: £ 1 % RH
1. ALERTAS DE SEGURIDAD........coooiurireieeeseesesee et 1 Error de linealidad: << 1 % RH
2. RESUMEN.......oooieiieeeeeeeeeseesssesss s sessessesssses s sesssesnsseons 1 Estabilidad: < 1 % RH por afio
3. PRESENTACION ..o seeeneees 1 Tiempo de respuesta: Unos 8 segundos para alcanzar el 63 %
4 ESPECIFICACIONES oo 1 de un campio brusco en la entrada. Valido para 25 °C con un
44 EXACTITUD DE LAS MEDIDAS Y LIMITES OPERATIVOS caudal de aire de 1 m’s.
D'E LOS SENSORES ... 2 Entrada del sensor de TEMPERATURA (SENSOR INPUT):
82 IMPORTANTE coooocoeseeseseeseseseesesessesesessesese 2 Exactitud: Ver Figura 1
; T 0
5. CONEXIONES ELECTRICAS oot 2 Repetibilidad: 0,1 % RH _
51 RECOMENDACIONES PARA LA INSTALACION.............. 2 Rango de medicion: -20a 100 °C (ver Figura 1)
6. FUNCIONAMIENTO oo 2 'SI'Lijzr:epo de respuesta: Hasta 30 s con aire en movimiento
6.1 NIVEL — NIVEL DE AJUSTE DE SETPOINT ......cccoevvernne. 3 . ) . .
, . Tiempo de calentamiento: .................ccccoveevicenircnennn, 15 minutos
6.2 NIVEL 2 - NIVEL DE CONFIGURACION.........cccooevvrrrrernne. 3 ., .
. Resolucion de la medida:
6.3 NIVEL 3 - NIVEL DE CALIBRACION ......c.cocovverervrreriernnn 5
7 FUNCIONAMIENTO 5 RH: ..o 1 % en todo el rango
' T ————s——e | 0,1° de -19,9 hasta 119,9°
7.1 TEMPORIZACION DE LAS SALIDAS.........coovevrrerrerenan 5 ) ) )
. . Nota: El equipo mantiene la exactitud en todo el rango, aunque no
8. PROTECCION DE LA CONFIGURACION ...cooccesvvsvesve 6 sea posible visualizar todo el rango debido a la baja resolucion de la
8.1 OPERACION DE LA PROTECCION DE LA CONFIGURACION.... 6 pantalla.
9. CONTRASENA MAESTRA ........ooovvvvvvvevsressssssssssssssssssssssssssssssonss 6 Resolucion de la medida: ... 0,1° enel rango de -19,9 a 199,9°
9.1 COMO USAR LA CONTRASENA MAESTRA.........oooocveeeeee. B s 1° en el resto del rango
10. INDICACION DE ERROR .....oovveeeerrereseereresesseesseeseessesseeseees 6 Salida 1 (OUTPUT 1): ................. Relé SPDT; 1 HP 250 Vac / 1/3 HP
11, GARANTIA ... 6 125 Vac (16 A Res.)
...... Opcionalmente: Pulso, 5 Vcc, 25 mA maximo
Salida 2 (OUTPUT 2): .......ccccvvrrvrnnnnne Relé: 3 A /250 Vac, SPST-NA
Salida 3 (OUTPUT 3): ..o Relé: 3 A /250 Vac, SPST-NA
Alimentacion (POWER SUPPLY):
Tension: .........ccocvvevevennes 100 a 240 Vac/cc £10%
Opcionalmente: .........cceoue... 24V (12~30 Vce) (*)
Frecuencia: .......cccceeeeeeeeceeeceeeeesnens 50~60 Hz
CONSUMO: ...ttt 5VA
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(*) Nota: Los modelos con alimentacion de 24 V
no disponen de aislamiento eléctrico entre los
circuitos de alimentacion, entrada y comunicacion
RS485.

En las redes de alimentacién de corriente
continua (Vcc), debe respetarse la polaridad de la
conexion en las conexiones del controlador.

Dimensiones:
Ancho x Altura x Profundidad:.....75 x 33 x 75 mm
Recorte en el panel: ........cccocvvevvinene 70 x 29 mm
PESO: ... 100 g
Entorno de funcionamiento del médulo electrénico:....0a 40 °C/
.............................................. 20a85%RH
Entorno de funcionamiento del médulo sensor: ......-20 a 100 °C /
.............................................. 0a100 % RH
Carcasa en Policarbonato UL94 V-2.

Grado de proteccion: Carcasa: IP42 | Frontal: IP65 | Carcasa del
sensor: IP40 (vendido por separado).

Conexiones para cables de hasta 4,0 mm?
Interfaz RS485 con protocolo Modbus (opcional).
Certificaciones: CE, UKCAy UL

La interfaz RS485 (cuando esta disponible en el
controlador) NO esté aislada eléctricamente del
circuito de entrada.

Tampoco esta aislada del circuito de
alimentacion en los modelos con alimentacion

A\

de 24V (12~24 Vce).

41  EXACTITUD DE LAS MEDICIONES Y LIMITES
OPERATIVOS DE LOS SENSORES

Exactitud de la humedad relativa @ 25 °C:

%RHn
t5_‘\ /
+3 o
+1 -

%RH
0 | T N R | T e

Exactitud de la temperatura:

Iy

+3°C +5.4°F
+2°C — +3.6F
+1°C +1.8°F
0°C T 1 | '+ O°F
40°C 0°C 40°C 80°C
40F 32F 104°F 176°F

Condiciones de operacion del sensor:

[%RH]a
Lol - ..“ Condicoes de Operagao

80 \‘Méxima

60 4 Condigdes de Operacao i

40 4 Normais %

L]
20 4 =
ANy
U 1 1 1 T 1 T |
40 <20 0 20 40 80 80 100 120
Figura1-  Figuras de exactitud de las mediciones y limites operativos

N323RHT

42 IMPORTANTE
El sensor utilizado en este equipo puede ser dafiado o descalibrado
si es expuesto a atmosferas contaminadas con agentes quimicos.

Acido Clorhidrico, Acido Nitrico, Acido Sulfirico y Amoniaco en
concentraciones elevadas pueden dafar el sensor. Acetona, Etanol
y Propileno Glicol pueden causar un error de medicion reversible.

Las correcciones de posibles errores en las lecturas de los sensores
pueden realizarse directamente en el controlador, en los parametros
OFH yBFL, dentro del nivel de configuracion.

5. CONEXIONES ELECTRICAS

La figura a continuacién muestra los terminales de conexion,
alimentacién y salida del controlador:

PANEL TRASERQ DEL CONTROLADOR

POWER o 9 OUTRUTS
aclde o OUTRLT2 - Rs485
\’S\ OUTPUTY LI bty
A= e SENSOR INPUT
3 | |
4 NC N
(2] | 3] [3] ‘ 7 12| [13
T T l l 10 lﬁ 1| |1
- L sapas— CAPSULA
ELECTRICA 10 [Negro * COMUNICACION SENSORES
11 | Verde SERIAL
12 | Rojo
13 | Amarillo

Figura2-  Conexiones eléctricas

5.1 RECOMENDACIONES PARA LA
INSTALACION

e Los conductores de sefiales de entrada deben recorrer la planta
del sistema por separado de los conductores de salida y de
alimentacion. Si es posible, en conductos con puesta a tierra.

e La alimentacion de los instrumentos electrénicos debe proceder
de una red dedicada a la instrumentacion.

e Esrecomendable el uso de FILTROS RC (47 Ry 100 nF, serie)
en bobinas de contactores, solenoides, etc.

6. FUNCIONAMIENTO

Antes del uso, se debe ajustar el controlador. Esta programacion
consiste en determinar valores a los diversos parametros que
determinan el modo de operacion del equipo.

Los parametros de configuracion estan organizados en grupos o
Niveles, llamados Niveles de Parametros.

NIVEL FUNCION RELACIONADA
0 Medicién de temperatura
1 Ajuste de Setpoint
2 Configuracion
3 Calibracion

Tabla 1 - Niveles de parametros

Al encender el controlador, la pantalla presentara rapidamente la
version del software interno. Esta informacion es importante para
eventuales consultas al fabricante. A continuacion, el controlador se
pondrd en funcionamiento y mostrara el valor de temperatura
ambiente medido por el sensor 1. Este es el nivel 0 o el nivel de
Medicion de Temperatura.

Para acceder al nivel 1, pulsar [P] por 1 segundo, hasta que el
parametro GP 4 aparezca. Soltar la tecla (2] para permanecer en
este nivel. Para volver al nivel de Medicion de Temperatura, pulsar
&l

Para acceder al nivel 2, pulsar [P] por 1 segundo, hasta que el
parametro rHE aparezca. Soltar la tecla [P para permanecer en
este nivel. Volver a pulsar [P para acceder a los demas parametros
de este nivel. Después del ultimo parametro, el equipo vuelve al nivel
de Medicién de Temperatura.
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Para cambiar los valores de los parametros, usar las teclas &] y
=l
Observaciones:

1 Al pasar de un parametro a ofro, la configuracion se
guardara automaticamente y sélo entonces se considerara
vélida. Incluso en caso de fallo de alimentacion, la
configuracién se guardara en la memoria permanente.

2 Cuando se esta en configuracion, si no se utilizan las teclas
durante un periodo superior a 20 segundos, el controlador
volvera al Nivel de Medicion, finalizando y guardando la
configuracion realizada hasta ese momento.

6.1  NIVEL - NIVEL DE AJUSTE DE SETPOINT

Este nivel presenta so6lo el parametro Setpoint (SP). Establece el
valor de humedad o temperatura deseado para el sistema. El valor
actual de SP se muestra de modo alternado.

Para ajustar el valor deseado, usar las teclas (2] y =)

N323RHT

GP 1 | Ajuste de la temperatura deseada para la salida de
Setpoint 1 control 1.

Este ajuste se limita a los valores programados en Gl 1
yGH1.

GP2 | Ajuste de la temperatura deseada para la salida de
Setpoint 2 control 2.

Este ajuste se limita a los valores programados en GL.¢2
y5SHE.

GP3 | Ajuste de la temperatura deseada para la salida de
Setpoint 3 control 1.

Este ajuste se limita a los valores programados en 5L 3
y5SH3.

6.2 NIVEL 2 - NiVEL DE CONFIGURACION

Presenta la secuencia de parametros que deben ser ajustados por el
usuario. Los parametros se muestran alternativamente con sus
valores.

Para ajustar el valor deseado, usar las teclas [2] y =).

rHE Puede definir como se mostraran las variables de
RH-Temp | humedad y temperatura en la pantalla del
controlador.

0 Humedad;
1 Temperatura;

¢ Las indicaciones de humedad y
temperatura se alternan cada 2 segundos;

3 Las indicaciones de humedad y
temperatura se alternan cada 3 segundos;

Y Las indicaciones de humedad vy
temperatura se alternan cada 4 segundos;

S las indicaciones de humedad y
temperatura se alternan cada 5 segundos.

Para las opciones {1 y 1: Al pulsar rapidamente la
tecla [P], el controlador muestra el valor de la otra
variable durante 10 segundos.

Unk Unidad de temperatura. Permite ajustar la unidad para
Unit presentar la temperatura medida.

0 Temperatura en grados Celsius;

1 Temperatura en grados Fahrenheit.

OFH | Valor para corregir la indicacion de humedad.
Offset Permite realizar pequefios ajustes en la indicacion de
Humidiy | humedad relativa para corregir errores de medicion
que aparecen, por ejemplo, al sustituir los sensores.
Ajustable entre -10,0 y 10,0.
Normalmente, debe permanecer en 0,0.
OFE Valor de correccién para la indicacién de temperatura.
Offset Permite realizar pequefios ajustes en la indicacion de
temperalie | temperatura para corregir errores de medicion que
aparecen, por ejemplo, al sustituir los sensores.
Ajustable entre -10,0 y 10,0.
Normalmente, debe permanecer en 0,0.
6L 1 | Limite inferior para el Setpoint 1 (GP 1).
spLow | Valor minimo que se puede utilizar para ajustar el
Lmitt | Setpoint 1.
Se debe ajustar con un valor inferior al valor
ajustado en GH 1.
GH1 | Limite superior del Setpoint (5P 1).
SPHigh | Valor maximo que se puede utilizar para ajustar el
Limit11 Setpoint 1.
Se debe ajustar con un valor superior al valor
ajustado en 5L 4.
GL2 | Limite inferior para el Setpoint 2 (GP 1).
spLow | Valor minimo que se puede utilizar para ajustar el
LmitZ | Setpoint 2.
Se debe ajustar con un valor inferior al valor
ajustado en SHE.
GHZ | Limite superior del Setpoint (5P 1).
SPHigh | Valor maximo que se puede utilizar para ajustar el
Limit2 1 Setpoint 2.
Se debe ajustar con un valor superior al valor
ajustadoen 5L.2.
G139 | Limite inferior para el Setpoint 3 (GP3).
spLow | Valor minimo que se puede utilizar para ajustar el
Limit3 1 Setpoint 3.
Se debe ajustar con un valor inferior al valor
ajustado en SH3.
GH3 | Limite superior del Setpoint (5P3).
spHigh | Valor maximo que se puede utilizar para ajustar el
Limit3 1 Setpoint 3.
Se debe ajustar con un valor superior al valor
ajustado en 5L 3.
AC 1 | Modo de actuacion de la salida 1 (OUTPUT 1):
Action 1

0 Control con Accion Inversa. Para
calentamiento y humidificacion.

1 Control con Accion Directa. Para
refrigeracion y deshumidificacion (*);

Alarma de minimo.
Alarma de maximo.
Alarma minima con Bloqueo Inicial.

[N R = W Iy W]

Alarma maxima con Bloqueo Inicial.
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N323RHT

odo de actuacion de la salida 2 y de la salida ivel disponible cuando , y estan
A Modo de actuacion de la salida 2 y de la salida 3 * Nivel disponibl do AC1, AC2 y AC3 estd
actionz | (OUTPUT 2y OUTPUT 3): OF 1 ajustados a 1.
AC3 0 Control con Accion Inversa. Para OFe2 Perm?te ajustar el tiempo minimo de inactividad de
Action 3 calentamiento y humidificacion. pF3 | lasalida.
1 Control con Accion Directa. Para offtime | Una vez ldesactlvada la salida de control,
refrigeracion y deshumidificacion (*) permanecera en este estado durante al menos el
’ tiempo programado en este parametro.
Alarma de minimo. Se utiliza normalmente para aumentar la vida il del
3 Alarma de maximo. compresor de un sistema de refrigeracion.
Y Alarma de minimo con Blogueo Inicial Para aplicaciones de calentamiento, ajustar 1.
L. - Valor en segundos. De 0 a 999 segundos.
5 Alarma de maximo con Bloqueo Inicial.
* Nivel disponible cuando AC 4, RLZ y AL estan
B Alarma dentro del rango. On 1 ajustados a 1.
1 Alarma fuera del rango. On2 | Permite ajustar el tiempo minimo de actividad de la
B Alarma dentro del rango con Bloqueo On3 | salida
Inicial. on time Una vez activada la salida de control, permanecera
- ) en este estado durante al menos el tiempo
9  Alarma fuera del rango con Blogueo Inicial. programado en este parametro.
10 Timer ciclo (disponible sélo para AL3). Se utiliza normalmente para aumentar la vida Gtil del
Ver seccion FUNCIONAMIENTO, donde se detallan compresor de un sistema de refrigeracion.
estas funciones. Para aplicaciones de calentamiento, ajustar .
Cnk | Permite definir la disposicion de las salidas en Valor en segundos. De 0 a 999 segundos.
control | Telacion con las variables. £ 1 | Intervalo de tiempo T1 para la temporizacion de la
0 OUTPUT 1= Humedad; gL | salida.
OUTPUT 2 = Humedad: rimers | Permite definir la actuacion temporizada de las
OUTPUT 3 = Humedad: salidas, como se muestra en la Tabla 1.
' Ajustable entre 0y 1999 segundos.
1 _ ) J y g
OUTPUT 1 = Humedad; Parametro no disponible cuando las salidas 1 0 2
OUTPUT 2 = Humedad; estan configuradas para Accion Directa.
OUTPUT 3 = Temperatura. I 1 Intervalo de tiempo T1 para la temporizacion de la
2 OUTPUT 1 = Humedad; rimers | Salida.
OUTPUT 2 = Temperatura; Permite definir la actuacién temporizada de las
OUTPUT 3 = Humedad; salidas, como se muestra en la Tabla 1.
3 OUTPUT 1 = Humedad: Ajustable entre 0y 1999 segundos.
OUTPUT 2 = Temperatura: Parametro no disponible cuando la salida 3 esta
OUTPUT 3 = Temperaturay configurada para Accion Directa.
' Si el A3 esta configurado como Timer Ciclo, la
4 OUTPUT 1 = Temperatura; base de tiempo estara en minutos.
OUTPUT 2 = Humedad; Duracion del periodo de activacion de la salida del
OUTPUT 3 = Humedad; temporizador.
5 OUTPUT 1 = Temperatura; L2 Intervalo de tiempo T2 para la temporizacién de la
OUTPUT 2 = Humedad; gkg | sdlida
OUTPUT 3 = Temperatura. rimer72 | Permite definir la actuacion temporizada de las
salidas, como se muestra en la Tabla 1.
B SBIIEBI; : Izzpz::z::f Ajustable entre 0y 1999 segundos.
P ' Parametro no disponible cuando las salidas 1 0 2
o 3= ;
UTPUT 3 = Humedad, estan configuradas para Accion Directa.
1 OUTPUT 1= Temperatura; JE2 | Intervalo de tiempo T2 para la temporizacion de la
OUTPUT 2 = Temperatura; rimerT2 | salida.
OUTPUT 3 = Temperatura. Permite definir la actuacién temporizada de las
HY4 | Histéresis de control. Diferencial entre el punto de salidas, como se muestra en la Tabla 1.
HYy2 encender y apagar el relé de la salida de control. Ajustable entre 0 y 1999 segundos.
HY3 Ajustable entre 0,1y 50,0. Parédmetro no disponible cuando la salida 3 esta
configurada para Accion Directa.
Hysteresis . P . .
Si el A3 esta configurado como Timer Ciclo, la
db 1 Tiempo de retraso para el inicio del control. base de tiempo estara en minutos.
dLg | Después de encender el controlador, la salida (1, 2 Intervalo entre activaciones de la salida del
di3 0 3) solo se encendera cuando haya transcurrido el temporizador.
ti d t ametro.
Detay SlemF:.T. programa ; en ei ¢ parzme rfo N AdR | Los controladores con interfaz de comunicacion en
€ ullliza en grandes sistemas 0e reirigeracion para address | Serie RS485 presentan el parametro Adr .
evitar accionamientos simultaneos de compresores , . s
al volver de un fallo de energia. En este parametro se puede ajustar una direccién
Valor en seaundos. De 0 a 250 sequndos de comunicacién para cada elemento de la red.
g - g - La direccion debe estar entre 1y 247.

Nota: La utilizacion del retardo entre compresores (dL 1 y dL2)
garantiza que, a la vuelta de un fallo de energia o durante el
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arranque del sistema, los compresores se pongan en marcha uno a
uno segun la temporizacion ajustada. Esto reduce la demanda de
energia en ese momento.

6.3  NIVEL 3 - NIVEL DE CALIBRACION

El controlador sale de fabrica calibrado. Cuando sea necesario
volver a calibrar, debera hacerlo un profesional especializado.

Para acceder a este nivel, presionar la tecla [P] por mas de 3
segundos. En este nivel se encuentran los parametros de proteccion
y formateo del controlador.

Si se accede accidentalmente, pasar por todos los parametros
sin modificarlos, hasta que el controlador vuelva al Nivel de
Medicion.

PRS Parametro para ingresar una contrasefia que permita
password | modificar los deméas parametros.

rCL

RH Calibracion del Offset de la humedad relativa.
Calibration
Low

ECL

reaiibration | Calibracion del Offset de la temperatura.
Low

Prk Permite ajustar los niveles de parametros que se
Protection protegerén .

PRC Permite cambiar la contrasefia. Es posible establecer

Pg;z‘;";gd un numero entre 1'y 999 como contrasefia.

anc Muestra los 2 primeros digitos del nimero de serie

Serial electronico del controlador.
Number 2

Sn 1 Muestra los 3 digitos centrales del nimero de serie

Serial electrénico del controlador.
Number 1

anll Muestra los 3 Ultimos digitos del nimero de serie

Serial electronico del controlador.
Number 0

7.  FUNCIONAMIENTO

El controlador actla sobre las salidas OUTPUT1, OUTPUT2 y
OUTPUTS3 para llevar la variable medida (temperatura o humedad) al
valor deseado, ajustado por el Setpoint (5P 1, 5P2 y &GP 3).

OUTPUT1, OUTPUT2 y OUTPUT3 pueden actuar como salidas de
control cuando actuan directamente sobre la carga del sistema
(resistencia, compresor, humidificador, etc.) o pueden actuar como
salidas de alarma, que indican la ocurrencia de una situacion
especifica, ajustada por el usuario.

Los modos de actuacién se muestran a continuaciéon y pueden
ajustarse en los parametros AC 4, ACZ yAC3.
0 Salida de control con Accién Inversa.

Activa la salida cuando la variable medida esta por debajo
del Setpoint asignado a esta salida.

Tipo de accion utilizada para el control de la calefaccion.
1 Salida de control con Accion Directa.

Activa la salida cuando la variable medida esta por encima
del Setpoint asignado a esta salida.

Tipo de accion utilizada para el control de la refrigeracion.
2 Alarma minima.

Activa la salida cuando la variable medida esta por debajo
del Setpoint asignado a esta salida.

3  Alarma méxima.

Activa la salida cuando la variable medida esta por encima
del Setpoint asignado a esta salida.

Y  Alarma de minimo con Bloqueo Inicial.

Igual que la Alarma Minima + la funcion de Bloqueo Inicial,
tal y como se describe en la nota a continuacion.

N323RHT

5 Alarma de maximo con Bloqueo Inicial.

Igual que la Alarma Maxima + la funcion de Bloqueo Inicial,
tal y como se describe en la nota a continuacion.

b Alarma dentro del rango.

Activa la salida cuando la variable medida se encuentra
dentro del rango definido a continuacion:

(GP1-5P2)y (5P 1 +5P2)
o(GP1-5P3)y GP1+5P3)

1 Alarma fuera del rango.
Activa la salida cuando la variable medida se encuentra
fuera del rango definido a continuacién:
(GP1-5P2)y GP1+5P2)
o(5P1-5P3)y @GP 1 +5P3)
A

Alarma dentro del rango con Bloqueo Inicial.

Igual que la Alarma Dentro del Rango + la funcién de
Blogueo Inicial, tal y como se describe en la nota a
continuacion.

9  Alarma fuera del rango con Bloqueo Inicial.

Igual que la Alarma Fuera del Rango + la funcion de
Bloqueo Inicial, tal y como se describe en la nota a
continuacion.

Nota: Los modos de actuacion 6, 7, 8 y 9 sdlo estan disponibles
para OUTPUT 2y OUTPUT 3.

Para la OUTPUT 2, cuandoLnk estaen0,1,607.
Para la OUTPUT 3, cuando Cnk estaen0,2,507.

Nota: El Bloqueo Inicial hace que el controlador no considere las
situaciones de alarma al inicio del proceso, cuando el controlador se
enciende y comienza la operacion de control.

El Bloqueo Inicial impide (bloquea) que la alarma se active al
inicio del proceso de control. La alarma sélo se desbloqueara
cuando la variable medida haya pasado por una condicién de no
alarma. Esta funcién es util, por ejemplo, cuando se programa una
alarma minima en un proceso de calentamiento.

Sin bloqueo, el proceso se iniciaria con la alarma activada hasta
alcanzar el Setpoint de control.

7.1 TEMPORIZACION DE LAS SALIDAS

El controlador permite programar la temporizacién de las salidas. Se
pueden establecer 3 condiciones:

1. Retraso en la activacion de la salida;
2. Activacion temporal;
3. Activacion secuencial.

La temporizacion solo esta disponible para las salidas 1,2y 3y se
programa mediante los parametros k4, 2k 4, L1, k2, 2k ¥
Jk2. Los ejemplos a continuacion representan estas funciones.

T1y T2 pueden variar de 0 a 1999 segundos y sus combinaciones
determinan el modo de temporizacion.

Para que las alarmas funcionen normalmente, sin temporizacion,
ajustar .

En el panel frontal del controlador, los indicadores P1, P2 y P3 se
encienden cuando se activan las salidas respectivas. Durante el
retraso, el indicador correspondiente permanecera parpadeando.

FUNCION DE ’
LA SALIDA ™ T2 ACCION
TEMPORIZADA
Salida de
Funcionamiento 0 0 @
normal ]
Ocurrencia de alarma
Salida de
Retraso en la Ajustable de| __alarma = T2 ]
R 0
activacion 121999 s S
Ocurrencia de alarma
Salida de
Activacion  Ajustable de 0 alarma =

temporal 121999 s

Ocurrencia de alarma
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FUNCION DE )
LA SALIDA ™ T2 ACCION
TEMPORIZADA
Salida de
Activacion  JAjustable de| Ajustable de | __alarma e i e e
secuencial | 1a1999s| 1a1999s :
Ocurrencia de alarma

Tabla 2 - Funciones de temporizacion

8. PROTECCION DE LA CONFIGURACION

El sistema de proteccion de la configuracion estd pensado para
evitar cambios indebidos en los parametros del controlador y en su
modo de funcionamiento.

Este sistema se compone de pardmetros que definen el grado de
proteccion que debe adoptarse (Total o parcial).

Parametros que definen la proteccion:

PAS  Parametro para ingresar una contrasefia que permita
modificar los demas parametros.
Prk  Permite ajustar los niveles de parametros que se
protegeran.
1. Sélo el nivel de Calibracion estd protegido
(opcién de ajuste de fabrica).
2. Los niveles de Calibracion y Configuracion
estan protegidos.
3. Todos los niveles estan protegidos: Calibracion,
Configuracion y SP.

PRC  Permite cambiar la contrasefia. Es posible establecer
un namero entre 1y 999 como contrasefia.

8.1 OPERACION DE LA PROTECCION DE LA
CONFIGURACION

El parametro PAS aparece al principio del nivel protegido.

Si introduce la contrasefia correcta, es posible modificar los
pardmetros de los niveles protegidos. Sin la contrasefia correcta o si
el usuario simplemente pasa este parametro, los demas parametros
del nivel pueden verse, pero no modificarse.

Observaciones:

1. Si el usuario introduce la contrasefa incorrecta tras 5 intentos
consecutivos, el equipo impedira nuevos intentos durante los 10
minutos  siguientes. Cuando el usuario no recuerde la
contrasefia actual, podra introducir la contrasefia maestra, que
solo le permitira ajustar una nueva contrasena.

2. Elequipo sale de fabrica con la contrasefia 111.

9. CONTRASENA MAESTRA

La contrasefia maestra, que permite ajustar una nueva contrasefia
de acceso para el controlador, utiliza el numero de serie del equipo
(52, 5n 1 y5n0). Se compone de la siguiente forma:

[ 1]+ [ mayor nimero de SNE ] + [ mayor nimero de SN 1] +
[ mayor niimero de SND ]

La contrasefia maestra de un equipo con niimero de serie 97123465
es:1936
Pues:5n2 =97;5n1=123;8n0 =465=1+9+3+6

91 COMO USAR LA CONTRASENA MAESTRA

1. Enel parametro PS5, ingresar la contrasefia maestra.

2. En el pardametro PAL, ingresar una nueva contrasefia de
acceso, diferente de cero (0).

3. Usar la nueva contrasefia.

N323RHT

10.  INDICACION DE ERROR

En la pantalla, el controlador presenta mensajes que corresponden a
problemas relacionados a la mediciéon de humedad. Siempre que
presentados, se desactiva inmediatamente el relé de la salida de
control.

__ | Indica que la medida sobrepasé el limite superior del
rango del sensor.

El sensor presenta problemas.

Indica que la medida sobrepas6 el limite inferior del
— — — | | rango del sensor.

El sensor presenta problemas.

El sensor presenta problemas. Compruebe las
conexiones entre el sensor y el controlador.

Si el problema persiste, solicite asistencia técnica.

Tabla 3 - Indicaciones de error

11. GARANTIA

Las condiciones de garantia se encuentran en nuestro sitio web
www.novusautomation.com/garantia.
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