NOVUS

Medimos, Controlamos, Registramos

N321, N322, N323

CONTROLADORES DE TEMPERATURA
MANUAL DE INSTRUCCIONES - V1.8x / 2.0x A

1. ALERTAS DE SEGURIDAD

Los siguientes simbolos se utilizan a lo largo de este manual para
llamar la atencion del usuario sobre informacién importante
relacionada con la seguridad y el uso del equipo.

A\ A\

CUIDADO:

Lea completamente el manual
antes de instalar y utilizar el
equipo.

CUIDADO O PELIGRO
Riesgo de descarga eléctrica.

Las recomendaciones de seguridad deben ser observadas para
garantizar la seguridad del usuario y evitar dafios en el equipo o
sistema. Si el equipo se utiliza de forma distinta a la especificada en
este manual, puede que las protecciones de seguridad no sean
efectivas.

3.  PRESENTACION

N321, N322 y N323 son controladores de temperatura para
calefaccion y refrigeracion. Se diferencian por el nimero de salidas
disponibles:

e N321: Tiene 1 canal de salida: OUT1.
o N322: Tiene 2 canales de salida: OUT1 y OUT2.
o N323: Tiene 3 canales de salida: OUT1, OUT2 y OUT3.

Los modelos anteriores se subdividen por el tipo de sensor de
temperatura aceptado:

e NTC: Modelo que acepta sdlo el sensor NTC.
e Pt100: Modelo que acepta sélo el sensor Pt100.
e JIKIT: Modelo que acepta sélo los sensores J, Ky T.

Las caracteristicas de cada controlador se ajustan a la orden de
compra y figuran en la etiqueta adherida al cuerpo del propio
controlador.

Ejemplo de etiqueta de un modelo N323:

z Nombre del
2. SU MARIO ’/Equipo
Modelo : //
N &
1. ALERTAS DE SEGURIDAD.........cooomiierererretsieereteseseetesete s 1 L | TEMPERATURE CONTROLLER
, MODEL: N323 - NTC =
2. SUMARIO ..ottt ettt es s b et en st 1 OUTPUTH: 1 HP 250vac ! 113 HP 125Vac 5
. {16 & RESISTIVE) o
B PRESENT A CION oo e e i 1 QUTPUT 2° 3/ 750 Viac (5 A RESISTIVE) §
OUTPUT 3: 247250 Vac (S ARESISTIVE) -4
4. ESPECIFICACIONES.......... . POWER, 100-240 Vac { 50-B0 Hz FSVA =
5. CONEXIONES ELECTRICAS......ocvicmriricissririmsrscissssrie 2 IRl M| s 2
51 MODELO N321 .................................................................................. 2 /// SEE MANUAL FOR WiRHIG INSTRUCTIONS F““
2 Y [0)0) =T ] N X 3
5.3 MODELO N323.....cooorrrrrvvevinmiinssnsenessssssssssssssssssesssssssssssssssnns 3 Nur;f!rp de
54 RECOMENDACIONES PARA LA INSTALACION ..o 3 e . R
N Figura1-  Etiqueta de identificacion
6. OPERAGAD......co ettt 3
61 NIVEL 1= NIVEL DE AJUSTE DE SETPOINT .o 3 lES(tj‘?S m‘?gfl’,'gsdpgede” Va”fzje” cuanto a la ag’gzg?dé” electrica y
62 NIVEL 2 NIVEL DEL MODO DE OPERACION. ... 3 a disponibilidad de Un canal de comunicacion :
6.3 NIVEL 3= NIVEL DE CALIBRACION w....ovveooeeeveereeeeseeeeseeeeneesine 5
A0 /=1 27X o1 [0 N TN 5 4 ESPECIFICACIONES
7.1 OPERACION DEL MODELO N321........ooomoseceeereessssevsreesssnsssnes Entrada de Sensor (SENSOR INPUT): La eleccion del sensor se
7.2 OPERACION DE LOS MODELOS N322 Y N323...... realiza en el momento de la compra y figura en la etiqueta de
73 FUNCIONES DE ALARMA DE LOS N322 Y N323 identificacion del controlador. Existen tres posibilidades:
74 TEMPORIZACION DE ALARMA DEL MODELO N323 ... 5 Entrada NTC:
8. PROTECCION DE LA CONFIGURACION w...coorevveeseeeeeeeeesseeeeeeesseseenes 6 TipO..vvcereene Termistor NTC; 10 kQ @ 25 °C; p25/85 = 3435 K; 1 %
8.1 OPERACION DE LA PROTECCION DE LA CONFIGURACION.....6 Rango de mediCion: .........ccoceeieririncniecreeeeeeneieea -50a120 °C
9. CONTRASENA MAESTRA ....oeooeeeeereeeeeeseeeeeseeseeesesseesesseessesseessesesssssnes 6 Exactitud de lamedida: .......ooovvvnvnnn. 0,6 °C/F entre -19,9y 99,9 °C/F
9.1 COMO USAR LA CONTRASENA MAESTRA ... B 1 °C/F en e| resto de| rango
10. INDICACION DE ERROR .....covveveeceerreseesseesssesseseenesssssssessesssssssesessssene 6
11, COMUNICACION EN SERIE ....ovvoveveeererseeeseeeeseeseseenesssssseeesessssessessesssssne 6 Entrada Pt100:
111 CARACTERISTICAS ...ooovrieeeeerrineeenss e ssnessee s 6 LT Pt100, o = 385
112 CONFIGURACION DE LOS PARAMETROS ......ovvoeereeeeeereersseeneees 6 RANGO € MEICION: ....eveeeeeeeseeeeeeeeeseees oo 50 a 300 °C
113 PROTOCOLO DE COMUNICACION ......ovoveveeereseseeeeeeeeereneenesensene 6
114 TABELA RESUMIDA DE REGISTROS........cooverereerirereseseresene 7
12. GARANTIA ................................................................................................. 7 Entrada JIKIT:
Rango de medicion J: ........ccoenirniniecneneecna 0a600°C
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Rango de medicion K ...........cccooevveeevcsiccceeeeie -50a999 °C
Rango de medicion T: .........covrninencnereeeseecee -50 2400 °C
Exactitud de la medida:............cccceveneen. 02%FS.£2°C@25°C
Notas:

1. Todos los tipos de entrada salen calibrados de fabrica.
2. Los termopares usan el estandar NBR 12771/99.

3. Los Pt100 usan el estandar NBR 13773/97.
4

El rango de funcionamiento del cable del sensor NTC, que
puede acompafiar al controlador, esta limitado a -30 a 105 °C.

Su longitud tipica es de 3 metros. Puede extenderse hasta 100
metros. Se compone de 2 hilos de seccion de 0,5 mm2

El error maximo al intercambiar los sensores NTC originales es
de 0,75 °C. Este error se puede eliminar a través del parametro
Offset del controlador.
Resolucion de las medidas: ..... 0,1° en el rango de -19,9 a 199,9°.
........................................................................ 1° en el resto del rango.

Salida 1 (OUTT): oo Relé SPDT
.......................... 1 HP 250 Vca/ 30 Ve / 1/3 HP 125 Vica (16 A Res.)
Salida 2 (OUT2)...............c...... Relé SPST-NA: 3 A /250 Vca /30 Vcc
Salida 3 (OUT3):..........ccoevnee. Relé SPST-NA: 3 A /250 Vca/ 30 Vce
Alimentacion (POWER SUPPLY):
TensioN:......cocoeveveererererenn, 100 a 240 Vcalce (+ 10 %)
FreCUBNCIA:. ... .cveeeceeecicie e 50~60 Hz
CONSUMO: ...t 5VA
Opcionalmente: .........ccocverevrerereeneenn. 24V (12~30 Vce) (%)

(*) Nota: Los modelos con alimentacion de 24 V no tienen
aislamiento eléctrico entre los circuitos de alimentacién
eléctrica, de entrada y de comunicacion RS485.

En redes de alimentacién de corriente continua (Vcc), debe
respetarse la polaridad de la conexion en las conexiones
del controlador.

Dimensiones:
Anchura x altura x profundidad: ................ 75x 33 x 75 mm
Recorte en el panel:.......cocovveevneennicnnienns 70 x 29 mm
PESO: e 100 g
Condiciones de operacion:
Temperatura de Operacion:............ccooccevevrierennes 0a40°C
Temperatura de almacenamiento: ................... -20a60°C

Humedad relativa:........c.cccooeevevnee. 20a85%RH
Conexiones para hilos de hasta 4,0 mm?.

Carcasa en Policarbonato UL94 V-2.

Grado de proteccion: Carcasa IP42 | Frontal: IP65.
Certificaciones: CE, UKCA, UL.

La interfaz RS485 (cuando esta disponible en
el controlador) NO esta aislada eléctricamente
del circuito de entrada.

Tampoco esta aislada del circuito de
A alimentacion en los modelos con fuente de
alimentacion de 24 V (12~24 Vcc).

Esta aislada eléctricamente del circuito de
alimentacion en los modelos con una fuente
de alimentacion de 100~240 Vcalcc.

N321, N322, N323

5.  CONEXIONES ELECTRICAS
51  MODELO N321

Las figuras a continuacion muestran los terminales de conexion para
el sensor, alimentacion y salida del N321:

PANEL TRASERO
Ac/DC SENSOR INPUT

"@‘ OUTPUT1 NTC [ml
i Sy s

E@?E%DZEDDZ@@

T T SALIDAS ENTRADA
'RED DEEL
ELECTRICA SENSOR

Figura2-  Conexiones en el controlador (NTC)

PANEL TRASERO
POWER SENSOR INPUT

@ outpuTt Pt100 :é
. e o

RED

ELECTRICA | ENTRADA
DEEL

Pt100 3 hilos SENSOR

Figura3-  Conexiones en el controlador (Pt100 3 hilos)

PANEL TRASERO

POWER
ACIDC SENSOR INPUT

oureuTt Pt100
o
- _lc Tnc NO

DRI (31 (4] [s] [ (111 ] 01 (2] [1g]
T T i B T | I M |
SALIDAS

RED ENTRADA
- DE EL
I 4
ELECTRICA _m - e

Pt100 2 hilos

Figura4d-  Conexiones en el controlador (Pt100 2 hilos)

En el controlador para Pt100, se debe utilizar un sensor Pt100 de 3
hilos, como se muestra en la Figura 3. Para utilizar un Pt100 de 2
hilos, adoptar las conexiones indicadas en la Figura 4. En este caso,
los terminales 11y 13 del controlador estén interconectados.

Para compensar correctamente los cables del sensor Pt100, los
conductores de este cable deben tener la misma resistencia eléctrica
(seccion transversal).

PANEL TRASERO
POWER SENSOR INPUT
e THERMOCOUPLE: J /K /T
.OUTPUT‘l N

o
S ole e ‘,NO - - oA
Elz] (3] (4] [5] [] (11 1 [ (2] [as]
T T & & o T 1
— SALIDAS — ENTRADA
RED DE EL
ELECTRICA SENSOR

Figura5-  Conexiones en el controlador (Termopar)
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5.2 MODELO N322

Las figuras a continuacién muestran los terminales de conexion para
el sensor, alimentacion y salida del N322:

PANEL TRASERO DEL CONTROLADOR

POWER
Selde — SENSOR INPUT
’% o OUTRUTH [ e
e D1 po C '
g e NC _INO |
Eloi2] (s (4] [s] [e] [ ][] ; (o] [10] [11] [12] [13]
T T L SALIDAS I I I SENSOR
RED * COMUNICACIO DE
ELECTRICA SERIAL ENTRADA

Figura6-  Conexiones en el controlador

* El recurso serial puede no estar presente en el N322.

Pt100 con conexién 3. Para la conexion a 2 hilos, los terminales 11y
13 deben estar interconectados. Para compensar correctamente la
resistencia del cable, todos los conductores deben tener la misma
resistencia eléctrica (misma seccion transversal).

5.3 MODELO N323

Las figuras a continuacién muestran los terminales de conexion para
el sensor, alimentacion y salida del N323:

PAINEL TRASEIRO DO CONTROLADOR

ch%ik SENSOR INPUT

@ — RS485 — A’
DI DO C

N | | I ‘_

nln o] (3] o) [71] [f2] (13

11T Ll

REDE * COMUNICAGAO DE
ELETRICA SERIAL ENTRADA

Figura7-  Conexiones en el controlador

* El recurso serial puede no estar presente en el N323.

Pt100 con conexidn 3. Para la conexion a 2 hilos, los terminales 11y
13 deben estar interconectados. Para compensar correctamente la
resistencia del cable, todos los conductores deben tener la misma
resistencia eléctrica (misma seccion transversal).

54 RECOMENDACIONES PARA LA
INSTALACION

e Conductores de sefiales electronicas y analégicas deben recorrer
la planta por separado de los conductores de salida y de
alimentacién. Si es posible, en los electrodos puestos a tierra.

e La alimentacion de los instrumentos electrénicos debe venir de
una red propia para la instrumentacion.

e Se recomienda el uso de FILTROS RC (supresores de ruido) en
bobinas de contactores, solenoides, etc.

e En aplicaciones de control, es esencial considerar lo que puede
suceder cuando cualquier parte del sistema fallar. Los recursos
internos de seguridad del dispositivo no garantizan una proteccion
total.

N321, N322, N323

6. OPERAGAO

Antes de usar, es necesario ajustar el controlador. Para ajustarlo, se
deben configurar valores para los parametros que definen el modo de
operacion del equipo.

Estos parametros de ajuste se organizan en grupos o niveles,
llamados Niveles de Parametros.

NIVEL FUNCIONES RELACIONADAS
0 Medicion de temperatura
1 Ajuste de Setpoint
2 Modo de operacién
3 Calibracion

Tabla 1 - Niveles de parametros

Al encender el controlador, la pantalla presenta la version del equipo
por 1 segundo. Esta informacion es importante para eventuales
consultas al fabricante. A continuacién, el controlador presenta el valor
de temperatura medido por el sensor. Este es el nivel 0 o el nivel de
Medicién de Temperatura.

Para acceder al nivel 1, presionar [P] por 1 segundo hasta que
aparezca el parametro 9P {. Para volver al nivel de medicion de
temperatura, presionar [P otra vez.

Para acceder al nivel 2, presionar [P] por 2 segundos hasta que
aparezca el parametro unk. Soltar la tecla [P] para permanecer en
este nivel. Para acceder a otros parametros de este nivel, presionar
_P] otra vez. Después del ultimo parametro, el controlador vuelve al
nivel de medicién de temperatura.

Para cambiar los valores de los parametros, ajustar las teclas [£]y
= hasta obtener los valores deseados.

Notas: 1 El controlador guarda la programacion siempre que el
usuario pasar de un parametro a otro. Solamente asi la
programacion se considerara valida.

2 Sino se utilizan las teclas por un tiempo mayor que 20
segundos, el controlador vuelve al nivel de medicion,
finalizando y guardando la configuracion realizada.

6.1  NIVEL 1-NIVEL DE AJUSTE DE SETPOINT

En este nivel, el controlador presenta solo el pardametro Setpoint (SP),
que define el valor de temperatura deseado para el sistema. El valor
actual de SP se muestra de modo alternado con el mneménico del
parémetro.

Para ajustar el valor deseado, usar las teclas &1 y .

SP 1 | Valores de Setpoint para la accion de las salidas 1, 2 y 3.
SP2 | Estos valores se limitan a los valores ajustados en SPL y
GP3 | SPHen el ciclo del Modo de Operacion.

Setpoint | | 0s parametros disponibles estan segln el modelo que
se ha seleccionado.

6.2  NIVEL 2 - NIVEL DEL MODO DE OPERACION

Presenta los demas parametros por ajustar. Los parametros se
muestran de modo alternado con sus respectivos valores.

El nimero de salidas depende del modelo del controlador.

unk Unidad de temperatura. Permite seleccionar la unidad de
Unit presentacion de la temperatura medida.

8 Temperatura en grados Celsius;
{  Temperatura en grados Fahrenheit.

EYP | Tipo de sensor de temperatura por utilizarse.

Type Este parametro esta disponible sélo en los modelos
para sensores tipo TERMOPAR, donde se puede
seleccionar uno entre los siguientes termopares: J, K o
T.

8 TermoparJ

NOVUS AUTOMATION

37




{  Termopar K
2 Termopar T

N321, N322, N323

of |
ofd
of3

Off time

Modelo N321:
Ajusta el tiempo minimo de apagado para la salida.

Modelos N322 y N323:

Ajusta el tempo minimo de apagado para la salida 1,
cuando en Modo de Control (Accién Inversa o Accion
Directa), para las salidas 2 y 3.

En cualquier de los modelos, cuando apagada, la
salida se mantiene en este estado durante, por lo
minimo, el tiempo ajustado en este parametro.
Normalmente se utiliza para aumentar la vida util del
compresor en un sistema de refrigeracion. Para
aplicaciones de calefaccion, programar cero.

No vélido para termopares.

Valor en segundos (de 0 a 999 segundos).

onl
onc

on3
on time

Modelo N321:
Ajusta el tiempo minimo de encendido para la salida.

Modelos N322 e N323:

Ajusta el tempo minimo de encendido para la salida 1,
cuando en Modo de Control (Accion Inversa o Accién
Directa), para las salidas 2 y 3.

En cualquier de los modelos, cuando activada, la salida
se mantiene en este estado durante, por lo minimo, el
tiempo ajustado en este parametro.

Normalmente se utiliza para aumentar la vida util del
compresor en un sistema de refrigeracion. Para
aplicaciones de calefaccion, programar cero.

No vélido para termopares.

Valor em segundos (de 0 a 999 segundos).

ck
cke

Timer T1

Intervalo de tiempo T1 para la temporizacién de la
alarma.

Define la actuacién temporizada de las alarmas, como
se muestra en la Tabla 2.

Ajustable entre 0y 1999 segundos.

Parametro disponible cuando las salidas 2 y 3 estan
configuradas como alarma.

Parametro disponible sélo para el modelo N323.

Ik
3l

Timer T2

Intervalo de tiempo T2 para la temporizacién de la
alarma.

Define la actuacién temporizada de las alarmas, como
se muestra en la Tabla 2.

Ajustable entre 0 y 1999 segundos.

Parametro disponible cuando las salidas 2 y 3 estan
configuradas como alarma.

Parametro disponible sélo para el modelo N323.

Rdr

Address

El controlador con una interfaz de comunicacién en
serie RS485 presenta el parametro Adr en el nivel de
Modo de Funcionamiento.

En este parametro, el usuario define una direccion de
comunicacion para cada elemento de red. La
direccion configurada debe estar comprendida entre 1
y 247,

oF8 | Valor de correccion para la indicacion de temperatura.

Offset Permite realizar pequefios ajustes en la indicacion de
temperatura, procurando corregir errores de medicion
que aparecen, por ejemplo, al sustituir el sensor de
temperatura tipo NTC.

SPL | Limite inferior de Setpoint.

SPlow | Se debe ajustar con un valor obligatoriamente menor

imit
que SPH.
SPH | Limite superior de Setpoint.
SPHanh | Se debe ajustar con un valor obligatoriamente mayor
imit
que SPL.

RC ! | Tipo de accion de la salida 1:

Acton't O Control con Accion inversa. Propia para
calefaccion. Enciende la salida de control
cuando la temperatura esté por debajo de SP.

I Control con Accién directa. Propia para
refrigeracion. Enciende la salida de control
cuando la temperatura esté por encima del valor
de SP.

RCZ | Tipo de accion de las salidas 2 y 3.

Atn2 18 Control. Accion inversa para calefaccion.

HCH I Control. Accion directa para refrigeracion.

Action 3

2 Alarma de temperatura minima.

3 Alarma de temperatura maxima.

4 Alarma dentro del rango.

S Alarma fuera del rango.

& Alarma de temperatura minima con blogueo
inicial.

1 Alarma de temperatura maxima con bloqueo
inicial.

B  Alarma dentro del rango con bloqueo inicial.

9 Alarma fuera del rango con bloqueo inicial.
Parametros disponibles sélo para los modelos N322 y
N323.

Lnk | Cambio entre Setpoints y Salidas:

ol | '@ SP1 comanda el relé de OUTPUT 1y SP2
comanda el relé de OUTPUT 2. Ajuste de
fabrica.

{ SP1 comanda el relé de OUTPUT 2 y SP2
comanda el relé de OUTPUT 1.

Parametro disponible sélo para los modelos N322 y
N323.

HY { | Histéresis de control. Pardmetro que se aplica para

HYy2 | control y alarma.

HY3 | Diferencial entre el punto de encender y apagar el relé

Hysteresis | de la salida ajustada como salida de control. En

grados.

dL { | Tiempo de retraso para el inicio del control o alarma.

di.e Después de encender el controlador, s6lo se enciende

dL3 | lasalida (1, 2 o 3) al transcurrir el tiempo ajustado en

Delay este parametro.

Utilizado en grandes sistemas de refrigeracion para
impedir accionamientos simultaneos de compresores al
volver |a energia.

Valor en segundos (de 0 a 250 segundos).

Parametros disponibles sélo para los modelos N322 y
N323.
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6.3  NIVEL 3 - NIVEL DE CALIBRACION

El controlador sale de fabrica calibrado. Cuando es necesaria una
recalibracion, esta debe ser realizada por profesionales
especializados. Para acceder a este nivel, presionar la tecla [P] por 3
segundos.

En caso sea accionado accidentalmente, no presionar las teclas
[2]y =] Con la ayuda de la tecla [P], basta con pasar por todos
los parametros hasta que el controlador vuelva a la pantalla de
medicion.

PRS | Parametro para ingresar una contrasefia que permitira
Password | cambiar los demas parametros.

CAL | Calibracion del Offset de la escala de medida. Ajuste

Ca/fration del valor inferior del rango de medicion del sensor.
ow

LAH | Calibracion de la ganancia de la escala de medida. Ajuste
Ca/;_’t;_ra,:wn del valor superior del rango de medicion del sensor.
g
L L | Calibracion del Offset de la Junta Fria.

Cold Vélido solamente para termopares.
Junction

Calibration

FRLC | Permite volver a la calibracion original del controlador.
Cf: ;g:g%n Al cambiar de 8 para !, la calibracion original se

sobrepone a todos los cambios de calibracion
anteriormente realizados.

Prt | Define los niveles de parametros que se protegeran.
Protection

PAC | Parametro que permite cambiar la contrasefia actual.

Pg;:;’;g" Permite definir como contrasefia un nimero entre 1y
999.

Snd | Muestra la primera parte del numero de serie

Serial electrénico del controlador.
Number 2

Sn ! | Muestra la segunda parte del numero de serie

Serial electronico del controlador.
Number 1

Sn0 | Muestralatercera parte del nimero de serie electronico

Serial del controlador.
Number 0

7. OPERACION
71 OPERACION DEL MODELO N321

El controlador con una Unica salida acciona la salida de control para
llevar la temperatura del proceso hasta el valor ajustado en el
parédmetro SP1 (Setpoint 1).

En el panel frontal de N323, el indicador P1 se encendera al encender
la salida de control.

DlSPLAY—Q’l'B.BH (o]
SENALIZADORES — (e

Figura8-  Panel frontal del controlador

.T TECLADO

< |l»

7.2 OPERACION DE LOS MODELOS N322 Y N323

Los modelos del controlador que tienen multiples salidas tienen
aplicaciones tipicas en control con alarmas y en control con
multiestagio de potencia.

En la aplicacion de control con alarmas, se utiliza la salida 1 como
salida de control de temperatura mientras se ajustan las salidas 2y 3
para actuar como alarmas de proteccion o indicacion.

En la aplicacién de control con multiestagios, los Setpoints de las
salidas 1, 2 y 3 se programan para actuar en distintas temperaturas.
Esto permite accionar los compresores en una secuencia progresiva,
aumentando la capacidad de refrigeracion segin aumente la
temperatura y reduciendo la capacidad cuando la temperatura se
acerca de la temperatura ajustada en SP {.

N321, N322, N323

El uso del retraso entre compresores (dt {, dL.e e dL 3) garantiza
que, al volver de un fallo de energia o en el arranque del sistema, los
compresores se accionaran segun la temporizacion ajustada. Esto
permite reducir el gasto de energia.

Otra aplicacion tipica para el uso del controlador con multiples salidas
considera el cambio automatico del ciclo caliente/frio, donde se
ajusta una salida con accion inversa y se comanda la calefaccion y se
ajusta la otra con accion directa para comandar la refrigeracion.

7.3  FUNCIONES DE ALARMA DE LOS N322 Y N323

Los modelos N322 y N323 tienen ocho funciones de alarma p ara
las salidas 2 y 3. Se pueden ajustar los parametros RLE y AL con
los siguientes valores:

2 Alarma de temperatura minima: La salida enciende
cuando la temperatura medida esté por debajo del valor
ajustado en el respectivo Setpoint (9P2 o SP3).

3 Alarma de temperatura maxima: La salida enciende
cuando la temperatura medida esté por encima del valor
programado en el respectivo Setpoint (9P o SP3).

4  Alarma de temperatura dentro del rango: La salida
enciende cuando la temperatura medida esté dentro del
intervalo de temperatura definido por:

(SP {- 5P2)y (5P {+ SP2)o
(5P {- 5P3)y (5P (+ SP3)

S Alarma de temperatura fuera del rango: La salida
enciende cuando la temperatura medida esté fuera del
intervalo de temperatura definido por:

(SP {- 5P2)y (5P I+ SP2)o
(5P {- 5P3)y (5P (+ SP3)

Las funciones &, 7, B y 9 son idénticas a las funciones que se
muestran arriba, pero presentan la caracteristica de Bloqueo Inicial
de alarma, que bloquea la alarma (no permite la activacion) cuando el
controlador iniciar el control ya en una situacion de alarma.

Se desbloqueard la alarma después que el equipo pasar por una
condicion sin alarma.

Aunque tengan la misma operacion y las mismas
A funciones de alarma, los modelos N322 y N323
tienen un numero distinto de salidas (2 salidas para
el primero, 3 salidas para el segundo), que se

deben considerar al leer la explicacion de esta
seccion.

Luego, el modelo N322 no presentara los
parametros dt.3 y SP3, por ejemplo. Puede que
existan otras diferencias.

74  TEMPORIZACION DE ALARMA DEL MODELO
N323

El modelo N323 permite ajustar una temporizacion para las alarmas.
Se pueden ajustar 3 condiciones:

1) Retraso en el disparo de la alarma;
2) Pulso en el momento del disparo o
3) Disparo en la forma de pulsos secuenciales.

La temporizacion esta disponible sélo para las salidas 2 y 3 y puede
ajustarse segun los parametros 2k {, 3k {, 22 y k2. Las figuras a
continuacion representan estas funciones.

T1y T2 pueden variar de 0 a 1999 segundos y sus combinaciones
determinan el modo de temporizacién. Para que las alarmas tengan
una operacién normal, sin temporizaciones, programar 0 (cero).

Los indicadores P2 y P3 se encienden siempre que ocurrir la condicion
de alarma, independiente del estado actual de los relés de las salidas.
Durante el retraso, el respectivo indicador permanece parpadeando.
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91 COMO USAR LA CONTRASENA MAESTRA

En el parametro PRS, ingresar la contrasefia maestra.

2. Enelparametro PRE, ingresar una nueva contrasefia cualquiera,
distinta de cero (0).

3. Usar la nueva contrasefia.

10.  INDICACION DE ERROR

En la pantalla, el controlador muestra mensajes que corresponden a
los problemas relacionados con la medicién de temperatura. Siempre
que se presenten, se apagara inmediatamente el relé de la salida de
control.

Tabla 2 - Funciones de temporizacion para las alarmas 1y 2

8. PROTECCION DE LA CONFIGURACION

El sistema de proteccion de configuracién impide cambios indebidos
en los parametros del controlador y, consecuentemente, en su modo
de operacion. Este sistema se compone por parametros que definen
el grado de proteccion a adoptarse: Total o parcial.

Parametros que definen la proteccion:

PRS  Parametro para ingresar una contrasefia que permite
cambiar los demas paradmetros.

Prk  Parametro para ajustar los niveles de parametros que se

protegeran.

1. Solamente se protege el nivel de Calibracién (opcion de
la configuracién de fabrica).

2. Se protegerdn los niveles de Calibracion y
Configuracion.

3. Todos los niveles estan protegidos: Calibracion,
Configuracion y SP.

PRC  Parametro para alterar la contrasefia actual. Se puede ajustar
como contrasefia un nimero entre 1y 999.

8.1 OPERACION DE LA PROTECCION DE LA
CONFIGURACION

El parametro PRS se muestra en el inicio del nivel protegido. Si se
ingresa la contrasefia correcta, el usuario puede cambiar los
pardmetros de los niveles protegidos. Si no ingresa la contrasefia
correcta o el usuario sélo pasa por este pardmetro, sélo se puede ver
los parametros de los niveles protegidos.

Notas importantes:

1. Alingresar la contrasefia incorrecta por cinco veces consecutivas,
el equipo impedira nuevos intentos por 10 minutos. Si el usuario
no se acuerda de la contrasefia actual, podrd ingresar la
contrasefia maestra, que sélo permite ajustar una nueva
contrasefia.

2. Elequipo sale de fabrica con la contrasefia 111.

9. CONTRASENA MAESTRA

La contrasefia maestra, que permite ajustar una nueva contrasefia
para el controlador, usa el nimero de serie del equipo. Se compone
de la siguiente manera:

[1]+[mayor nimero de SN2 ] + [ mayor numero de SN1] +
[ mayor nimero de SNO |

La contrasefia maestra de un equipo con nimero de serie 97123465
es: 1936

Pues:1+5n2=97,9n {=123:9n0 =465=1+9+3 +6

o La temperatura sobrepasé el limite superior del
rango del sensor.

e Sensor Pt100 o T/C roto. Sensor NTC en
cortocircuito.

I;I e La temperatura sobrepasé el limite inferior del

rango del sensor.
e Sensor Pt100 o T/C en cortocircuito. Sensor NTC

roto.

Tabla 3 - Indicaciones de error

11.  COMUNICACION EN SERIE (VERSION 1.8)

El controlador se puede fornecer opcionalmente con interfaz de
comunicacion en serie RS485, asincrona, para comunicacion con un
software de supervision.

11.1 CARACTERISTICAS

o Sefiales compatibles con el estandar RS485.

e Conexion 2 hilos entre 1 maestro y hasta 31 controladores
esclavos en topologia bus. Al usar convertidores de multiples
salidas, se pueden alcanzar hasta 247 nodos.

e Maximo alcance de conexion: 1000 metros.
o Velocidad fija: 9600 bps

o Bits de datos: 8

e Paridad: Ninguna

o Stop bits: 1

Las sefiales RS485 son:

D1| D |D+| B | Linea bidireccional de datos.

DO p [D-| A | Linea bidireccional de datos inversa.

c Conexidn opcional que mejora el rendimiento de
GND la comunicacion.

Tabla 4 - RS485

11.2 CONFIGURACION DE LOS PARAMETROS

Para utilizar la comunicacion en serie, se debe ajustar el parametro:
Rddr: Direccion de comunicacion del controlador.

11.3 PROTOCOLO DE COMUNICACION

El equipo soporta el protocolo MODBUS RTU esclavo, disponible en
la mayor parte de los softwares de supervision del mercado.

Los comandos Modbus disponibles son los siguientes:
03 — Read Holding Register (Lectura de los Registros)
06 — Preset Single Register (Escritura en el Registro)

El comando 03 (Read Holding Register) acepta la lectura de hasta 4
registros consecutivos.
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11.4 TABELA RESUMIDA DE REGISTROS

A continuacion se presentan los registros mas utilizados. Para ver la
informacién completa, consultar la Tabla de Registros para
Comunicacion en Serie, disponible para descarga en la pagina del
producto.

DIRECCION | PARAMETRO DESCRIPCION DEL REGISTRO

0000 SPactivo | Lectura: Setpoint de OUTPUT1.
Escritura: Setpoint de OUTPUT1.
Rango: De SPLL hasta el valor

ajustado em SPHL.
0001 PV Lectura: Variable de temperatura
medida.

Escritura: No permitida.

Rango: Igual al rango del sensor
utilizado por el equipo.

Tabla 5 - Tabla resumida de registros

12. GARANTIA

Las condiciones de garantia se encuentran en nuestro sitio web
www.novusautomation.com/garantia.
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